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WSTEP >

ZPAS Control Oversee jest cyfrowym systemem automatyki pozwalajacym na budowe efektywnych,
tanich i niezawodnych ukladdéw pomiarowo-regulacyjnych. Jest on przeznaczony do zastosowania
w profesjonalnych zintegrowanych systemach zarzadzania budynkami oraz obiektami przemystowymi
w zakresie sterowania instalacjami grzewczo-wentylacyjnymi, produkujacymii dystrybuujacymi energie
cieplna, wode, gaz i energie elektryczng oraz kontroli dostepu i sygnalizacji alarmowej.

Dzieki wykorzystaniu komunikacji w oparciu o standardowa magistrale pomiedzy jednostka centralng
a specjalnie zaprojektowanymi modutami obiektowymi oraz standardowego protokotu MODBUS RTU
otrzymano optymalne rozwigzanie rozproszonej architektury pozwalajace na tatwa rozbudowe i skalo-
walnos¢ systemu.

M-Bus jako miedzynarodowy standard przesytania danych z urzadzen rozliczeniowych pozwala na pozy-
skiwanie ich w oparciu o proste i tanie interfejsy, sie¢ o dowolnej topologii i hierarchicznej strukturze
a w efekcie wieksza skutecznosc i prostote oprogramowania. Swoboda w tworzeniu topologii sieci oraz
zasilanie z niej elementow sieci dodatkowo obnizajg koszty budowanych uktadow.

W zakresie oprogramowania system oferuje unikalng koncepcje archiwizacji tworzaca rozproszona
obiektowo baze danych pomiarowych. Kazda jednostka centralna posiadajac odpowiednio duze zasoby
pamieciowe zapisuje dane w swojej pamieci. Nastepnie dzieki prostemu systemowi wizualizacji nastepu-
je udostepnianie ich uzytkownikowi oraz uzupetnianie archiwéw na dysku twardym stacji operatorskiej.
Jednoczesnie system wspotpracuje z dowolnymi pakietami wizualizacyjnymi typu SCADA.

Prosta i szybka zabudowa elementéw systemu mozliwa jest dzieki zastosowaniu obudéw zgodnych
z powszechnie stosowanym standardem dla elektrycznej aparatury potaczeniowej matej mocy.

Projektowanie uktadéw automatyki w oparciu o ZPAS Control Oversee jest tatwe dzieki wyspecjalizowa-
nym elementom sprzetowym i programowym przeznaczonym do sterowania i requlacji szeregu réznych
urzadzen.

ZPAS Control Oversee przeznaczony jest do tworzenia systemow automatyki inteligentnych budynkow,
czyli takich, ktére dajg uzytkownikom mozliwos¢ komfortowej i racjonalnej eksploatacji, niezaleznie od
zmieniajacych sie warunkéw zewnetrznych zapewniajac im bezpieczenstwo oraz optymalizacje kosz-
tow.

Budowa systemu zarzadzania budynkiem daje réwniez jego uzytkownikom informacje o pracy zainsta-
lowanych podsystemow: automatyka zrdodta ciepta, ochrona mienia, a zwtaszcza prowadzenie rozliczen
kosztow eksploatacji w sposob ciggty bez naruszania prywatnosci jego mieszkancow.

System ZPAS Control Oversee umozliwia wspotprace z dowolnymi urzadzeniami koncowymi i wspoétpra-
cujacymi spetniajacymi stosowne standardy branzowe. W aplikacji systemu mozna zastosowaé¢ dowol-
ne media konwertery Ethernet/RS232, RS232/F0O, modemy asynchroniczne, modemy GSM, modemy
i routery GPRS, czujki ruchu typu PIR, kurtyny podczerwieni, kontaktrony, styczniki, sitowniki, zawory
elektromagnetyczne, czujki dymu, wilgotnosci, detektory gazu, wodomierze, gazomierze, liczniki ener-
gii elektrycznej, liczniki ciepta itp.
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TRANSMISJA DANYCH W STANDARDZIE M-Bus

M-Bus jest miedzynarodowym standardem szyny danych, opracowanym z myslg o przesyfaniu danych
o wartosci wskazan miernikdw zuzycia energii (cieptomierzy, gazomierzy, licznikdw energii elektrycznej,
elektronicznych podzielnikdw kosztow centralnego ogrzewania i innych) zgodnie z normami europejski-
mi CENTC 176 WG 4.

Podstawowe parametry szyny M-Bus:

- dowolna topologia okablowania (medium dwuprzewodowa skretka),

- maksymalna liczba podtgczonych urzadzen do jednej centrali 250,

- szyna danych zabezpieczona przed zmiang biegunow,

- mozliwos¢ zasilania urzadzen koncowych bezposrednio z szyny M-Bus,

PROTOKOt MODBUS-RTU >

0 popularnosci i rozpowszechnieniu protokotu zadecydowaty takie cechy, jak:

- prosta reguta dostepu do tgcza oparta na zasadzie ,master-slave”,

- zabezpieczenie przesytanych komunikatow przed btedami,

- potwierdzanie wykonania rozkazéw zdalnych i sygnalizacja btedow,

- skuteczne mechanizmy zapewniajace stabilnos¢ systemu,

- wykorzystanie asynchronicznej transmisji znakowej zgodnej z RS-232C.

Kontrolery urzadzen pracujacych w systemie MODBUS komunikujg sie ze sobg przy wykorzystaniu proto-
kotu typu master-slave, w ktérym tylko jedno urzadzenie moze inicjowac transakcje (jednostka nadrzed-
ha - master), a pozostate (jednostki podrzedne - slave) odpowiadaja jedynie na zdalne zapytania maste-
ra. Transakcja sktada sie z polecenia (query) wysytanego z jednostki master do slave oraz z odpowiedzi
(response) przesytanej z jednostki slave do master. Odpowiedz zawiera dane zadane przez mastera lub
potwierdzenie realizacji jego polecenia. Master moze adresowac do indywidualnych odbiorcéw (jednost-
ki slave) lub tez przesyta¢ wiadomosci ,rozgtoszeniowe" (broadcast), przeznaczone dla wszystkich urza-
dzen podrzednych w systemie. Na polecenia rozgtoszeniowe jednostki slave nie przesytajg odpowiedzi.
Protokot MODBUS okresla format wiadomosci przesytanych z jednostki master do slave. Zawiera on ad-
res odbiorcy, kod funkcji reprezentujacy zadane polecenie, dane oraz stowo kontrolne zabezpieczajace
przesytang wiadomosc¢. Odpowiedz urzadzenia slave wysytana jest réwniez zgodnie z formatem zdefi-
niowanym w protokole MODBUS. Zawiera ona pole potwierdzenia realizacji rozkazu, dane zgdane przez
master oraz stowo kontrolne zabezpieczajace odpowiedz przed btedami. Jezeli urzadzenie slave wykryje
btad przy odbiorze wiadomosci, lub nie jest w stanie wykona¢ polecenia, przygotowuje specjalny komu-
hikat o wystapieniu btedu i przesyta go jako odpowiedz do mastera.

W systemie MODBUS wiadomosci sg zorganizowane w ramki o okreslonym poczatku i koncu. Pozwala
to urzadzeniu odbierajacemu na odrzucenie ramek niekompletnych i sygnalizacje zwigzanych z tym
btedow.

Protokot daje mozliwos¢ pracy w jednym z dwéch réznych trybdw transmisji ASCII lub RTU.

System ZPAS Control Oversee wykorzystuje tryb transmisji RTU.

Protokot MODBUS RTU zaimplementowany w systemie ZPAS Control Oversee jest wzbogacony o dodat-
kowe instrukcje systemowe umozliwiajace lepsze wykorzystanie duzych zasobéw pamieciowych jedno-
stek centralnych.
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JEDNOSTKI CENTRALNE >
MICRO XL
Swobodnie programowalny sterownik - koncentrator danych [ LX) }
pomiarowych o duzych mozliwosciach komunikacyjnych e Ml Coms 1|
i archiwizacyjnych z wbudowanym panelem operatorskim. Micro XL Psee
ZASILANIE |:|
12 + 24 VDC, 12 + 17 VAC (24VAC opcja), Imax = 250 mA. BBBB
PAMIEC ——
RAM 1 MB, EEPROM 192 KB, EPROM 512 KB. = o0 = o |
PORTY KOMUNIKACYJNE

Jedno ziacze w standardzie 12C do matryc LED64 (tablice synoptyczne),
MICRO-LCD itp. + trzy ztacza RS232 do komunikacji lokalnej i podtaczenia
modemu lub konwerterow transmisji i jednoczesnie jedno ztacze M-Bus
Master do urzadzen rozliczeniowych energii oraz modutéw I/0
wspotdzielone z RS 232 na COM3.

PROTOKOLY KOMUNIKACYJNE

MODBUS RTU wersji SLAVE i MASTER do sterownikow przemystowych,
M-Bus wersji Master zgodnie z normami CENTC176 WG4 i EN1434-3

do licznikdéw energii cieplnej i elektrycznej, GAZ-MODEM do pobierania
danych z przelicznikdbw gazu, do licznikdbw energii

elektrycznej LZM/LZQM - zgodnie z norma IEC 1107.

AT commands GSM do modemoéw GSM dla komunikatéw SMS i transmisji
danych taczami komoérkowymi.

WYMIARY:

105 x 90 x 60 mm do zabudowy na szynie TS35.

MICRO LCD

Programowalny panel operatorski w systemach pomiarowo-kontrolnych
do wizualizacji graficznej na elewacjach tablic synoptycznych i pulpitow. e LCID) é\v“sﬂm
ZASILANIE

20 = 35 VDC, 20 = 24 VAC

PORTY KOMUNIKACYJNE

Jedno zigcze 12C i dwa zlgcza RS232 - do komunikacji lokalnej J
i podigczenia modemu lub konwerteréw.

PROTOKOLY KOMUNIKACYJNE: j. w.
PAMIEC . E] E] E]
RAM 512 KB EEPROM 192 KB, EPROM 512 KB.

EKRAN MONOCHROMATYCZNY

LCD podswietlany z rozdzielczoscia 128 x 64.

WYMIARY

Szerokosc¢: 96 mm, wysokosc: 96 mm, giebokos¢: 65 mm.

4 >>>
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MODULY OBIEKTOWE

AlO-444

Modut dla rozproszonych systemow automatyki.

ZASILANIE

szyng M-Bus

4 WEJSCIA ANALOGOWE

(0-20 mA / 0-10 V); PT100 (PT500, PT1000); (0-100 mV)
typ przetwornika: 12 bitow.

4 WEJSCIA DWUSTANOWE

Typ: wejscia stykowe; napiecie na styku otwartym: ok. 5 V; prad styku
zamknietego: ok. 0,1 mA; rezystancja styku ON - ponizej 1 kQ;
rezystancja styku OFF - powyzej 20 kQ.

4 WYJSCIA DWUSTANOWE

Typ: klucze tranzystorowe; rodzaj wyjscia: wiacz/wytacz lub PWM

(8 bitéw); maksymalne napiecie na kluczu: 30 V; maksymalny

prad klucza 0,5 A; zabezpieczenie klucza: bezpiecznik polimerowy.

LINIA TRANSMISYJNA

Standard elektryczny: M-Bus SLAVE; protokét: MODBUS-RTU;

prad pobierany: nie przekracza 4 mA; prad odpowiedzi: 18-20 mA,;
zabezpieczenie przepieciowe: dioda TRANSIL43 V 600 W /1 ms
separacja wejs¢/wyjsc¢ od linii;

WYMIARY

105 x 90 x 60 mm do zabudowy ha szynie TS35.

AlO-048

Modut dla rozproszonych systemoéow automatyki.

ZASILANIE
Szyna M-Bus

4 WEJSCIA DWUSTANOWE

Typ: wejscia stykowe; napiecie na styku otwartym: ok. 5 V; prad
styku zamknietego: ok. 0,1 mA; rezystancja styku ON - ponizej 1 kQ;
rezystancja styku OFF - powyzej 20 kQ;

8 WYJSC DWUSTANOWYCH

Typ: klucze tranzystorowe; rodzaj wyjscia: wigcz/wytacz lub PWM
(8 bitow); maksymalne napiecie na kluczu: 30 V;

maksymalny prad klucza: 0,5 A;

zabezpieczenie klucza: bezpiecznik polimerowy.

LINIA TRANSMISYJNA

Standard elektryczny: M-Bus SLAVE; protokét: MODBUS-RTU;

prad pobierany: nie przekracza 4 mA; prad odpowiedzi: 18-20 mA;
zabezpieczenie przepieciowe: dioda TRANSIL43 V 600 W /1 ms
separacja wejs¢/wyjsc od linii; biegunowos¢ linii: dowolna.
WYMIARY

105 x 90 x 60 mm do zabudowy na szynie TS35.
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AlO-804

Modut dla rozproszonych systemow automatyki.

ZASILANIE

Szyna M-Bus

8 WEJSC ANALOGOWYCH

(0-20 mA / 010 V); PT100 (PT500, PT1000); (0100 mV)

typ przetwornika: 12 bitow.

4 WYJSCIA DWUSTANOWE

Typ: klucze tranzystorowe; rodzaj wyjscia: wiacz/wytacz lub PWM

(8 bitdéw); maksymalne napiecie na kluczu: 30 V; maksymalny
prad klucza 0,5 A; zabezpieczenie klucza: bezpiecznik polimerowy.

LINIA TRANSMISYJNA

Standard elektryczny: M-Bus SLAVE; protokét: MODBUS-RTU;

prad pobierany: nie przekracza 4 mA,; prad odpowiedzi: 18-20 mA,;
zabezpieczenie przepieciowe: dioda TRANSIL43 V 600 W /1 ms
separacja wejs¢/wyjs¢ od lini;

WYMIARY

105 x 90 x 60 mm do zabudowy na szynie TS35.

AlO-800

Modut obiektowy, dla rozproszonych systeméw automatyki,
zawierajacy 8 wejs¢ analogowych réznego typu.

ZASILANIE

Szyna M-Bus

Wejscia analogowe: 1 + 4:

ctyp . 4 wejscia (0- 20 mA);

e rezystancja wejsciowa ...100 Q;

e typ przetwornika ........ 12 bitéw.

Wejscia analogowe: 5 + 8:

e typ(opcje) .............. 4 wejscia (010 V); (0-100 mV);

(0-20 mA) lub PT100 (PT500, PT1000);
Typ przetwornika: 12 bitow.
LINIA TRANSMISYJNA
Standard elektryczny: M-Bus SLAVE; protokét: MODBUS-RTU;
prad pobierany: nie przekracza 4 mA; prad odpowiedzi: 18-20 mA,;
zabezpieczenie przepieciowe: dioda TRANSIL43 V 600 W /1 ms
separacja wejs¢/wyjs¢ od linii; biegunowos¢ linii: dowolna.
WYMIARY
69 X 90 x 60 mm do zabudowy na szynie TS35.

| 4xDO-24VDC

A?é RSEE Alom

‘aaaaaaaaaaaa

|

oln 01 COM 02 03 COM 04 05 COM 06 07 C(iM

8 x Al

10.¢

e AIO-800

=
M-Bus Slave @ ™

{ |

’060000600000‘

>>>




ZPAS Control Oversee

AlO-080

Modut dla rozproszonych systemoéw automatyki.

ZASILANIE

Szyna M-Bus

8 WEJSC DWUSTANOWYCH

Typ: wejscia stykowe; napiecie na styku otwartym: ok. 5 V;
prad styku zamknietego: ok. 0,1 mA; rezystancja

styku ON - ponizej 1 kQ; rezystancja styku OFF - powyzej 20 kQ.
LINIA TRANSMISYJNA

Standard elektryczny: M-Bus SLAVE; protokét: MODBUS-RTU;
prad pobierany: nie przekracza 4 mA; prad odpowiedzi: 18-20 mA;
zabezpieczenie przepieciowe: dioda TRANSIL43 V 600 W /1 ms
separacja wejs¢/wyjsc od linii; biegunowos¢ linii: dowolna.
WYMIARY

69 X 90 x 60 mm do zabudowy na szynie TS35.

AlO-008

Modut dla rozproszonych systemoéw automatyki.

ZASILANIE
Szyna M-Bus

8 WYJSC DWUSTANOWYCH

Typ: klucze tranzystorowe; rodzaj wyjscia: wigcz/wytacz

lub PWM (8 bitéw); maksymalne napiecie na kluczu: 30 V;
maksymalny prad klucza: 0,5 A;

zabezpieczenie klucza: bezpiecznik polimerowy.

LINIA TRANSMISYJNA

Standard elektryczny: M-Bus SLAVE; protokét: MODBUS-RTU;
prad pobierany: nie przekracza 4 mA; prad odpowiedzi: 18-20 mA;
zabezpieczenie przepieciowe: dioda TRANSIL43 V 600 W /1 ms
separacja wejs¢/wyjsc od linii; biegunowosc linii: dowolna.
WYMIARY

69 x 90 x 60 mm do zabudowy ha szynie TS35.
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TIO-333

Modut dla rozproszonych systemow automatyki.

ZASILANIE
Szyns M-Bus

3 WEJSCIA DLA CYFROWYCH CZUJNIKOW TEMPERATURY TYPU DST
(DS18B20)

3 WEJSCIA DWUSTANOWE

Typ: wejscia stykowe; napiecie na styku otwartym: ok. 5V,

prad styku zamknietego: ok. 0,1 mA; rezystancja

styku ON - ponizej 1 kQ; rezystancja styku OFF - powyzej 20 kQ;

3 WYJSCIA DWUSTANOWE

Typ: klucze tranzystorowe; rodzaj wyjscia: wtacz/wytacz lub PWM
(8 bitéw); maksymalne napiecie na kluczu: 30 V; maksymalny
prad klucza: 0,5 A; zabezpieczenie klucza: bezpiecznik polimerowy.
LINIA TRANSMISYJNA

Standard elektryczny: M-Bus SLAVE; protokét: MODBUS-RTU;

prad pobierany: nie przekracza 4 mA; prad odpowiedzi: 18-20 mA;
zabezpieczenie przepieciowe: dioda TRANSIL43 V 600 W/1 ms
separacja wejs¢/wyjs¢ od linii; biegunowos¢ linii: dowolna.
WYMIARY

69 x 90 x 60 mm do zabudowy nha szynie TS35.

TIO-306

Modut dla rozproszonych systemow automatyki.

ZASILANIE
Szyna M-Bus

3 WEJSCIA DLA CYFROWYCH CZUJNIKOW TEMPERATURY TYPU DST
(DS18B20)

6 WYJSC DWUSTANOWYCH

Typ: klucze tranzystorowe; rodzaj wyjscia: wtacz/wytacz lub PWM
(8 bitéw); maksymalne napiecie na kluczu: 30 V; maksymainy
prad klucza: 0,5 A; zabezpieczenie klucza: bezpiecznik polimerowy.
LINIA TRANSMISYJNA

Standard elektryczny: M-Bus SLAVE; protokét: MODBUS-RTU;

prad pobierany: nie przekracza 4 mA; prad odpowiedzi: 18-20 mA,;
zabezpieczenie przepieciowe: dioda TRANSIL43 V 600 W /1 ms
separacja wejs¢/wyjs¢ od linii; biegunowos¢ linii: dowolna.
WYMIARY

69 x 90 x 60 mm do zabudowy na szynie TS35.
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Czujnik temperatury DST

Cyfrowe zanurzeniowe czujniki temperatury podtaczane
do urzadzen TIO-333 i TIO- 306.

Zasilanie

TIO-333 lub TIO-306.

Maksymalna diugos¢ przewodu do 8 m.

Zakres pomiarowy

-55 +125 °C.

Uwaga

Czujnika nie podtacza sie bezposrednio do szyny M-Bus.

VI I\ [V
MODULY WYKONAWCZE >

Modut P2T4

Sterowanie podwdjnym niezaleznym stykiem przekaznika poprzez ’ TRhhRR Rk
niskonapieciowy klucz (0 - 10 mA). i
Zalgczanie urzadzen z sieci 220 VAC elementem bezstykowym

(triakiem) poprzez separowany sygnat niskonapieciowy typu klucz. — ;‘ g 1 § ggm 11 ; zf;
PODSTAWOWE PARAMETRY modutu P2: P2T4

Zasilanie ............... 220 VAC; e e e ea
Liczba kanatéw ......... 2; p - HGISH
Parametry stykow . .. ... 6 A/ 250 VAC; M2 amH 0 anst 2 m
Sygnat sterujacy: ...... klucze niskonapieciowe 0-10 maA,; I |
Separacja.............. pomiedzy zasilaniem, stykami i sterowaniem. ‘ 000000000000 J

Mozliwos¢ sterowania recznego.
PODSTAWOWE PARAMETRY modutu T4

Zasilanie ............... 220 VAC;

Liczba kanatéw ......... 4,

Prad wyjsciowy ........ 2 A / kanat;

Zabezpieczenie ......... bezpiecznik topikowy wspadlny;
Sygnat sterujacy ....... klucz tranzystorowy 0 - 10 mA;
Separacja .............. od wyjscia i zasilania
WYMIARY

69 x 90 x 60 mm do zabudowy na szynie TS35.

>>> 9
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TRIAC 2

Zalaczanie urzadzen z sieci 220 V AC elementem bezstykowym

(triakiem) poprzez separowany sygnat niskonapieciowy typu klucz.

PODSTAWOWE PARAMETRY LN KK N
Zasilanie ............... 220 VAG; T &
Liczba kanatow ......... 2;

Prad wyjsciowy ........ 2 A / kanat; I?Ac 2
Zabezpieczenie ......... bezpiecznik topikowy wspolny; O Aceesee
Sygnat sterujacy ....... klucz tranzystorowy 0 - 10 mA; a2 o
Separacja .............. od wyjscia i zasilania.

WYMIARY:

dtugosc: 34 mm, szerokosc¢: 90 mm, wysokosc: 60 mm.

P2

Sterowanie podwdjnym niezaleznym stykiem przetacznym przekaznika
poprzez niskonapieciowy klucz (0 - 10 mA).

PODSTAWOWE PARAMETRY:

Zasilanie ............... 220 VAC;

Liczba kanatéw: ........ 2;

Parametry stykow: ..... 6 A/ 250 VAC;

Sygnat sterujacy: ....... klucze niskonapieciowe 0-10 mA;

Separacja .............. pomiedzy zasilaniem, stykami i sterowaniem.
WYMIARY:

Ditugosé: 34 mm, szerokosc: 90 mm, wysokosé: 60 mm.

PWM/A

Konwerter sygnatu dwustanowego o regulowanym wypetnieniu
(PWM) na sygnat pradowy 0-20 mA lub napieciowy 0-10 V.
PODSTAWOWE PARAMETRY:

Zasilanie ............... 24 - 35 VDC lub 24 VAC;

Sygnat wyjsciowy ....... 0-20mAoraz0-10V;

Sygnat sterujacy ....... klucz tranzystorowy 0 - 10 mA;
Separacja.............. od wyjscia i zasilania.

WYMIARY:

Dtugosé: 34 mm, szerokos¢: 90 mm, wysokos¢é: 60 mm.

10 >>>
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KONWERTERY TRANSMISIJI >
M-Bus 10
MASTER linii transmisyjnej standardu M-Bus poprzez ztacze 50000
RS 232 ze sterownika MICRO XL, MICRO LCD lub komputera PC. }:
ZASILANIE N
10 = 30 Vbe Mi-Bus 10
POBOR PRADU MASTER
01A/24VDC;0,2A/12VDC
MAKSYMALNA LICZBA OBCIAZEN JEDNOSTKOWYCH: '

10 standardowych odbiornikéw M-Bus.

PARAMETRY ZASILANIA LINI M-Bus:

przy braku transmisji - 16 mA max. napiecie na zaciskach M-Bus przy
braku transmisji- 30 V.

SEPARACJA GALWANICZNA:

M-Bus - zasilanie konwertera - brak.

M-Bus - ztgcze RS 232 100 VAC/DC.

Zasilanie konwertera -ztacze RS 232 - 100 VAC/DC.

ZABEZPIECZENIELINIIM-Bus .............. TRANSIL 43 V 600 W/1 ms.
ZLACZE TRANSMISYJNE RS232 ............ szufladowe BH10.
PREDKOSC TRANSMISJI ................... 300 do 19200 baud
NORMATYWNE WARUNKI ODNIESIENIA ... . .. CENTC 176 WG 4.
WYMIARY:

diugosé: 34 mm, szerokos¢: 90 mm, wysokosé: 60 mm.

M-Bus 60

MASTER linii transmisyjnej standardu M-Bus poprzez ztagcze RS232 ze
sterownika MICRO XL, MICRO LCD lub komputera PC.
Dodatkowe wejscie sygnatu M-Bus SLAVE umozliwia prace w trybie | |

‘oooooaoaoaool

retransmitera - wzmacniacza linii M-Bus. ‘M: W
ZASILANIE 0

20 + 35 VDC, 20 + 24 VAC, li-Bus 60 ‘y

POBOR PRADU e 3
01A+0,5A /24 VDC/AC. o ® poie
MAKSYMALNA LICZBA OBCIAZEN JEDNOSTKOWYCH R

60 standardowych odbiornikéw M-Bus. l |

PARAMETRY ZASILANIA LINI M-Bus ‘ LIRS ‘

e przy braku transmisji: 90 mA max.

e chwilowy prad zasilajagcy M-Bus: 140 mA.

 napiecie na zaciskach M-Bus przy braku transmisji: 36 V.
SEPARACJA GALWANICZNA

M-Bus - zasilanie konwertera - brak.

M-Bus - ztgcze RS 232 100 VAC/DC.

WYMIARY

Dlugosé: 69 mm, szerokosc: 90 mm, wysokosé: 60 mm.
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M-Bus 400

2astosowanie

Zasilanie i konwersja sygnatu dla duzych sieci transmisyjnych
standardu M-Bus. Daje mozliwosc¢ zasilania wiecej niz 255 urzadzen.
MASTER linii transmisyjnej standardu M-Bus poprzez ziacze

RS 232 ze sterownika MICRO XL, MICRO LCD lub komputera PC.

2asilanie

20 + 25 VDC,

Pobor pradu

2A/24VDC.

Maksymalna liczba obcigzen jednostkowych
400 standardowych odbiornikéw M-Bus.

Parametry zasilania linii M-Bus

¢ prad wyjsciowy: 600 mA max. 1A

¢ napiecie na zaciskach M-Bus przy braku transmisji: 36 V.

¢ pomiar pradu wyjsciowego: bargraf 10 segmentowy (100 mA/segment)

Separacja galwaniczna

M-Bus - zasilanie konwertera - brak.

M-Bus - ztgcze RS 232 100 VAC/DC.

Wymiary

105 x 90 x 60 mm do zabudowy nha szynie TS35

M-Bus Supervisor

2astosowanie

Rozdzielacz linii komunikacyjnych standardu M-BUS na 6 odgatezien
Zz mozliwoscig niezaleznego zataczenia oraz kontrolowania pradu

i napiecia w kazdej linii

Odczyt parametréw podsieci i zdalne zataczanie poszczegolnych linii
z poziomu mastera sieci. Modut jest widziany w sieci jako slave
Podstawowe parametry

¢ ilos¢ kanatéw wyjsciowych: 6

¢ prad poszczegodlnych kanatéw: 0-510 mA

¢ zabezpieczenie nadpradowe: bezpieczniki polimerowe w kanatach
Wymiary

105 x 90 x 60 mm do zabudowy nha szynie TS35

12
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M-BUS SLAVE

Konwerter umozliwiajacy przytaczenie do szyny M-Bus urzadzen
ze ztaczem RS232. Nie wymaga dodatkowego zasilania.

ZASADA DZIALANIA 0
Urzadzenie petni wylacznie role konwertera elektrycznego pomiedzy

standardem RS232 i M-Bus typu SLAVE, oraz zapewnia separacjg Wi-Bus s.ave
galwaniczng. Separowana strona RS232 zasilana jest sygnatem Tx. Rzt

Strona M-BUS

prad pobierany: 1 - 1,5 mA (obciazenie jednostkowe réwne 1)
prad odpowiedzi: 16 - 20 mA

zabezpieczenie przepieciowe: dioda TRANSIL 47 V 600 W/1 ms
bezpiecznik wewnetrzny nadpradowy: 100 mA / szybki
szybkos$¢ transmisji: 300 - 19200 baud

Strona RS 232

wymagany poziom sygnatu Tx: + (6 + 15 V)

prad pobierany z wyjscia Tx: <10 mA

Separacja galwaniczna

Dopuszczalne napiecie M-BUS / RS 232: 250 VAC/DC

Ztacze transmisyjne: szufladowe typ BH-10

Wymiary

Dtugosc: 34 mm, szerokos¢: 90 mm, wysokos¢: 60 mm

MOD/M-BUS

Modem do komunikacji po liniach wysoko oporowych [ ee }

Z wyjsciem M-Bus Master T — |

Zastosowanie Sovae wous thn

Do komunikacji po liniach wysoko oporowych do 10 kQ z urzgdzeniami HOD/MBUS
pracujacymi w standardzie M-Bus np. liczniki ciepta lub liniach et e oo
energetycznych niskiego napiecia (wykonanie opcjonalne). A

Zasada dziatania B e e |
Modem jest konwerterem pomiedzy transmisja na linii wysoko | J
oporowej pracujacej w standardzie kluczowanej fali nosnej

o czestotliwosci 115 kHz, a transmisjg w standardzie M-BUS (MASTER)

Podstawowe parametry

Zasilanie: 230 V/50 Hz P<5 VA

Napiecie wyjsciowe na zaciskach linii (stan nadawania):

-16 V p-p (115kHZ) Robc = o

-8V pp (1M5kHZ) Robc = 1 kQ

Impedancja wyjsciowa w stanie nadawania: 1 kQ

Impedancja wejsciowa w stanie odbioru: 2 kQ

Napiecie wyjsciowe na zaciskach M-BUS: okoto 28 V (stan spoczynku)
Obcigzalnos¢ na linii M-BUS: maksymalnie 10 obcigzen jednostkowych
Szybkos$¢ transmisji 300: 1200 baud;

Separacja galwaniczna LINII od ztgcza M-BUS: 500 V

@ TxD

>>> 13
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e siacze >

ZASILACZ 224/1,5

Zasilanie napieciem statym stabilizowanym 24 V urzedzen automatyki | 00
przemystowej z sieci napiecia 230 VAC/DC. Frrg=—==g=" ——
W szczegolnosci przeznaczony do zasilania konwertera transmisji 20vAC °e .52
M-Bus 400. 224
PODSTAWOWE PARAMETRY ml1m'5
Napiecie zasilajace ......... 150 - 250 AC/50 Hz; 200 - 350 VDC; By |
Napiecie wyjsciowe ........ 24 VDC (regulacja ptynna 22 - 26 V); I S N I

Prad wyjsciowy ciagty .. .. ..
Prad wyjsciowy chwilowy ..2,0 A;

Zabezpieczenie ............ zwarciowe, przecigzeniowe, nadnapieciowe.
WYMIARY

Szerokos$c¢: 105 mm, wysokosé: 90 mm, gtebokosé: 60 mm

UPS 24

Zasada dziatania l 000000000000
UPS zasilany jest z zasilacza podstawowego o napieciu 24 VDC oraz

z zasilacza rezerwowego; akumulatora 12 DC. Jezeli napiecie w sieci |
podstawowej osiggneto wartos¢ powyzej 22 V, to jest kierowane e e Y e @
na wyjscie UPS. Spadek napiecia w sieci podstawowej ponizej 22 V 24vC
powoduje bezprzerwowe i bezstykowe przetaczenie na wyjscie UPS UPS fgg
energii z zasilania rezerwowego (akumulatora) przetworzonej

do napiecia 24 V. 24VDC

Praca zasilania podstawowego sygnalizowana jest swieceniem é\v“

czerwonej diody oznaczonej ,24 VDC". [ J
UPS posiada kontrole stanu tadowania/roztadowania akumulatora 12 V.
Roztadowanie akumulatora ponizej okreslonego progu uniemozliwia
przetaczenie na zasilanie rezerwowe. tadowanie akumulatora

nastepuje automatycznie przy pracy z zasilania podstawowego,

co jest sygnalizowane zapaleniem zielonej diody oznaczonej ,ACCU LED".
Stan akumulatora oraz tryb pracy sg sygnalizowane na separowanych
wyjsciach dwustanowych.

Podstawowe parametry

420V COM #24V COM +12V COM 19 20 21 22 23 24
Sy Y [ |

‘000000000000‘

Zasilanie podstawowe . . . ... ... ....... max 30V
Prad wyjsciowy . . ... ... ... ... . ..... max 2 A
Prad akumulatora przy obcigzeniu wyjscia2 A .. 4A
Koncowe napiecie tadowania akumulatora . ... 13,8V

Prad tadowania akumulatora . . . ... ... ... 015/0.25 A

Ochrona akumulatora przed nadmiernym roztadowaniem:

9,5 V - roziaczanie, 11,5 V - zalgczanie

Sygnalizacja stanu roztadowania akumulatora: ponizej 11,25 V
Parametry kluczy sygnalizacyjnych: Umax - 30 V. Imax 0,1 A, Uon1V/01 A
Wymiary

Szerokos$¢: 69 mm, wysokos¢: 90 mm, gitebokosé: 60 mm
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Czujnik temperatury pomieszczeniowy - CP

Czujnik temperatury pomieszczeniowy bez wyswietlacza LCD do systemow o/
regulacji ciepta i zdalnej rejestracji z mozliwoscig podlaczenia dodatkowych =
czujnikow.

Transmisja danych i zasilanie:

Szyna M-Bus

Element pomiarowy: czujnik cyfrowy wewnetrz obudowy

2 dodatkowe wejscia dwustanowe - opcja

1 dodatkowe wyjscie dwustanowe - opcja

Zakres pomiarowy: Az
0+65°C

Wymiary:

57 x 90 x 24 mm

Czujnik temperatury pomieszczeniowy - CP-LCD

Czujnik temperatury pomieszczeniowy z wyswietlaczem LCD do systemow /S
regulacji ciepta i zdalnej rejestracji z mozliwoscia podtaczenia dodatkowych

czujnikow.

Transmisja danych i zasilanie:

S2yna MBS

Wyswietlacz wartosci LCD

Element pomiarowy: czujnik cyfrowy wewnetrz obudowy
2 dodatkowe wejscia dwustanowe - opcja

1 dodatkowe wyjécie dwustanowe - opcja L e
Zakres pomiarowy:

0+ 65 °C

Wymiary:

57 x 90 X 24 mm

Czujnik temperatury zewnetrznej - CZ

Transmisja danych i zasilanie szyng M-Bus
Element pomiarowy:

czujnik cyfrowy wewnatrz obudowy
Zakres pomiarowy:

-40 + 65 °C

Wymiary:

57 x 57 x 40 mm

>>> 15
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Czujnik temperatury i wilgotnosci - CPH
Czujnik temperatury pomieszczeniowy do systeméw regulacji ciepta i
zdalnej rejestraciji.

Transmisja danych i zasilanie:

Szyna M-Bus

Element pomiarowy: czujnik cyfrowy wewnatrz obudowy
Zakres pomiarowy:

0+65°C

0 =100 %RH

Wymiary:

57 x 90 x 24 mm

Czujnik temperatury i wilgotnosci - CPH-LCD

Czujnik temperatury pomieszczeniowy do systemoéw regulacji ciepta /
i zdalnej rejestracji z mozliwoscia podtaczenia dodatkowych czujnikow.

Transmisja danych i zasilanie:
Szyna M-Bus
Wyswietlacz wartosci LCD

Element pomiarowy: czujnik cyfrowy wewnatrz obudowy
2 dodatkowe wejscia dwustanowe - opcja

1 dodatkowe wyjscie dwustanowe - opcja

Zakres pomiarowy:

0+65°C

0 + 100 %RH

Wymiary:

57 x 57 X 40 mm

o
=
Ul
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OPROGRAMOWANIE LMC DLA WINDOWS 95/98/ME/NT/2000/XP
ORAZ KONFIGURACIJA SYSTEMU

Programowanie i konfiguracje uktadéw automatyki
W oparciu o elementy ZPAS Control Oversee, mozna zreali-
zowac w oparciu o zestaw blokéw funkcyjnych uni-
wersalnych i specjalnie przygotowanych dla réznych
zastosowan obiektowych.

MW| I i kel T st | 2 Dtz st
|h-w-~ |""‘°°““"“m isarganch] [[eewens] [ goii

L i e

Unikalna idea programowania systemow automa-
tyki ZPAS Control Oversee pozwala na szybkie opa-
nowanie tego rzemiosta instalatorom, ale réwniez
i uzytkownikom z podstawowym przygotowaniem
informatycznym. Wystarcza do tego podstawowa
znajomosc¢ obstugi systemu Windows. Daje to mozli-
wos¢ szybkiego uruchamiania automatyki obiektow
bez koniecznosci udziatu programistow firmy ZPAS. Oczywiscie instalator w kazdym przypadku ma za-
pewnione wsparcie techniczne i pomoc naszych specjalistow.

Dziatanie systemu ZPAS Control Oversee mozna wizualizowac za pomocg dostepnych w srodowisku LMC
narzedzi pozwalajacych na stworzenie paneli operatorskich odzwierciedlajacych graficznie srodowisko,
w ktorym jest zainstalowany system automatyki. Jako tta paneli graficznych mozna uzy¢ plikow graficz-
‘ nych w formatach powszechnie stosowanych w srodowisku

sEET o Windows. Do dyspozycji sa wszystkie elementy interfejsu
oo o b ey [ | uzytkownika Windows takie jak listy wyboru,
RoTLoM LoKsLI e klawisze funkcyjne, check boxy, okienka wy-
T swietlajagce wartosci okreslonych zmiennych,
jak rowniez animacje, za pomoca, ktérych
mozna zobrazowaé¢ funkcjonowanie urzadzen
lub zastosowac je jako potencjometry do zmian
nastaw systemu. Oczywiscie strukture okien
operatorskich mozna dowolnie zagniezdzac
i wywotywacé z danego poziomu panela graficz-
nego inne okna paneli operatorskich. Oprogramowanie LMC jest przystosowane do wspotpracy z syste-
mami nadrzednymi typu SCADA i innymi aplikacjami dziatajacymi w srodowisku Windows.

| LN A

BEx

mECmGAn |
BOEA0 3

o

BLIWICE D404 DR3E Towonhs

Aby skonfigurowac i uruchomié nowo zainstalowany system automatyki nalezy wykona¢ w opisanej
kolejnosci nastepujace dziatania:

1. Podtaczenie na obiekcie wszystkich elementéw systemu.

2. Skanowanie sieci modutow i doktadne opisanie podtaczonych wejsé i wyjsc.

3. Wybranie odpowiednich blokéw funkcyjnych.

4. Stworzenie powigzan poprzez zmienne i sparametryzowanie uktadéw automatyki.
5. Testowanie dziatania i obserwacja lokalna zachowan urzadzen wykonawczych.

6. Optymalizacja obiektu poprzez zdalng obserwacje i analize zapiséw rejestratora.

>>> 17
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NADRZEDNY SYSTEM NADZORU ZPAS Control Oversee

System stanowi kompleksowe rozwigzanie sprzetowo-informatyczne, umozliwiajace budowe tanich
i niezawodnych uktadéw zdalnego nadzoru z funkcjami pomiarowo-regulacyjnymi. System jest skalowalny
i w pelni niezalezny od platformy sprzetowej, bazodanowej i systemowej. Jego architektura umozliwia
tatwa rozbudowe o obstuge nowych urzadzen, technologii komunikacyjnych i elementoéw prezentacji.

Fundament systemu stanowia elementy automatyki cyfrowej ZPAS Control Oversee. Oparty jest na
jednostkach Micro-XL, ktére wspotpracujg z duzg iloscia modutdéw I/0 wiasnych i obcych. Integralng
czescig systemu jest opro-
gramowanie do tworzenia
paneli operatorskich umoz-
liwiajacych wizualizacje
stanow aktualnych, archi-

é” ERSEESERWEM ) walnych, zdalng zmiane
E = nastaw i konfigurowanie

uktadow lokalnej automaty-
ki. Centralng czes¢ systemu
ZC0O stanowi rozproszony
system nadzoru oparty
0 nowoczesne techniki in-
Zynierii oprogramowania m.
in. technologie J2EE (Java
Second Enterprice Edition)
OVERSEE SERWER N i JMX (Java Management
Extentions), zbudowany
z trzech warstw: komuni-
kacyjnej, logiki biznesowej
i prezentaciji.

e

GPRS.
4~ | szfa | [WBUS

TCPIP X ~

Modem GSM
SMS | komunikacja

GPRS

W-BUS
TCPIP

PP
entrum na

Modem GSM
SMS | komunikacja

Telefon komorkowy
WAP / SMS

Warstwa komunikacji ma budowe modutowa, gdzie poszczegbélne moduty przystosowane do systemu
operacyjnego i urzadzen, nadzoruja komunikacje z warstwa logiki systemowej. Podigczenie nowych urza-
dzen wymaga dopisania nowego modutu komunikacyjnego niezaleznego od innych, funkcjonujacych juz
w tej warstwie modutéw, ale nie wymaga wprowadzenia zmian w warstwach logiki i prezentacji.

Podstawowym zadaniem warstwy logiki biznesowej jest zarzadzanie zbieranymi przez warstwe ko-
munikacji danymi, przetwarzanie ich, optymalizowanie oraz udostepnienie dla warstwy prezentacji,
a takze sterowanie urzadzeniami warstwy komunikacji przy pomocy rozkazéw pochodzacych z warstwy
prezentaciji. Wazna role, z punktu widzenia bezpieczenstwa systemu, petnig w tej warstwie zastosowane
mechanizmy replikacji i archiwizacji danych, kontroli dostepu i uprawnien oraz rejestracji i obstugi zda-
rzen wyjatkowych.

Warstwa prezentacji umozliwia korzystanie z danych udostepnianych w warstwie logiki biznesowej nie-
zaleznym aplikacjom klienckim, przegladarkom internetowym i urzadzeniom mobilnym (np. palmtopy,
telefony komorkowe). System umozliwia dostep do informacji o obiekcie niezalezny od jego lokalizaciji
na terenie kraju i poza nim, dostep do dowolnego obiektu jest mozliwy z kazdej uprawnionej lokalizacji.
System archiwizuje dane o obiektach i udostepnia mechanizmy ich przegladania. Dzieki multiserwero-
wej architekturze oraz procesowi optymalizacji potaczen system jest szybki i niezawodny w przypadku
awarii sprzetu komputerowego i zasilania.
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P R KTtAD O V\ APLIKA
SYSTEM NADZORU WARUNKOW KLIMATYCZNYCH

System ZPAS Control Oversee moze by¢ doskonaltym narzedziem do monitorowania parametréw sro-
dowiskowych w szafach teleinformatycznych i energetycznych takich jak temperatura, wilgotnosé,
obecnosé¢ dymu, otwarcie drzwi oraz sterowanie urzadzeniami znajdujacymi sie w szafach takimi jak
wentylatory, klimatyzatory lub grzatki.

Ze wzgledu na modutowg budowe system mozna rozbudowywaé poczawszy od najprostszej konfigu-
racji mogacej miec zastosowanie w pojedynczej szafie poprzez instalacje grupujace wieksze ilosci szaf
teleinformatycznych lub energetycznych na systemach rozproszonych zaopatrzonych w mechanizmy
komunikacji rozlegtej skonczywszy.

Ponizej prezentujemy kilka implementacji tego rozwigzania

A. KONFIGURACJA PRODSTAWOWA

Rysunek przedstawia konfiguracje podstawowa

Zzawierajaca:

1. Szafke 19" 42 U.

2. Kontroler temperatury TIO333 z zasilaczem 24 V

[e00000000000] DC/1,5 A.

3. Moduty wykonawcze TRIAC i P2 obstugujace wyj-
scia sterujace (W1 - wentylator 1, W2 - wentyla-
tor 2, W3 - grzatka).

. Trzy czujniki temperatury (T1, T2, T3).

. Sygnalizator otwarcia drzwi S1.

. Sygnalizator zadymienia S2.

. Sygnalizator przekroczenia progowej wartosci
wilgotnosci S3.

N O 01 b~

Powyzsza konfiguracja umozliwia dokonywanie
ciggtego pomiaru temperatur w zakresie od -55
do +125 °C za pomocg czujnikéw temperatury DST
(dtugos¢ przewodu czujnika nie moze przekroczyc¢
8 m), podtaczonych do programowalnego kontro-
lera temperatury (ustawienie progowych wartosci
temperatur, histerezy temperatur z doktadnoscia
do 1 °C oraz zdefiniowanie akcji na wyjsciach ste-
rujacych urzadzeniami) dla tej konfiguracji systemu
odbywa sie w siedzibie producenta.
Skonfigurowanie uktadu w wersji podstawowej
umozliwia dalszg jego rozbudowe.
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B. KONFIGURACJA Z KOMPUTEREM PC

transmisja danych
szyng M-BUS

M-Bus Master 10

[

v
Nass . Stagja
w2 operatorska
%
S3
o

Powyzej przedstawiono konfiguracje systemu uzupetniong o element M-BUS Master 10 konwertujacy
sygnhat M-BUS do standardu RS232 za pomoca, ktérego podiaczono komputer PC mogacy stuzy¢ do kon-
figuracji sterownika TI0333 i do wizualizacji proceséw zachodzacych w systemie.

C. KONFIGURACJA ROZPROSZONA Z MOZLIWOSCIA TRANSMISJI ROZLEGLEJ | KOMUNIKACJA SMS

7 / transmisja danych
»Z szyna M-Bus
=
— i
....... vesese] 3:;'5 j Jednostka centralna
o || Micro XL
0=l y ek

s2
%@I Stacja operatorska

Komunikaty
SMS

Grupa szaf w konfiguracji podstawowej jest podiaczona do jednostki centralnej Micro-XL, ktéra petni
role koncentratora danych. Cate oprogramowanie jest zaszyte w Micro-XL. Sterownik ma réwniez moz-
liwosé podigczenia stacji roboczej na pomocq ztacza RS232 oraz modemu komoérkowego do komunikacji

Z innymi Micro-XL lub wysytania SMS-6w.

>>>
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Systemy kontroli dostepu sg zamknieta grupg podsysteméw nowoczesnych budynkoéw biurowych
i rezydencjalnych. Dostepne ha rynku rozwigzania w zakresie elementow systemowych poczawszy od
czytnikéw kart zblizeniowych poprzez centralki systemowe stanowig ekskluzywng grupe produktowa
i pochodzac od réznych dostawcéw nie sg kompatybilne z soba.

W oparciu o elementy automatyki ZPAS Control Oversee bardzo tatwo i efektywnie mozna zbudowac
system akceptujacy urzadzenia peryferyjne réznych producentow.

ZPAS posiada oczywiscie wyselekcjonowana grupe urzadzen przetestowanych i zaaprobowanych
w systemach kontroli dostepu zrealizowanych w oparciu o urzadzenia ZPAS Control Oversee. Firma nie
ogranicza jednak listy tych urzadzen. Wszystkie peryferia posiadajace interfejs RS232 lub RS485 lub
M-BUS mozna zintegrowac w systemie.

Efektywne mechanizmy gromadzenia i archiwizacji danych zaimplementowane w oprogramowaniu ste-
rownikéw Micro XL pozwalajg w tatwy sposob dobudowaé do systemu funkcje rejestracji czasu pracy.
Oprocz standardowych funkcji kontroli dostepu i rejestracji czasu pracy system posiada mozliwosci
analizy ruchu zasobéw ludzkich w pomieszczeniach i integracji tych danych np. z systemami sterujacymi
ogrzewaniem w celach optymalizacji kosztow eksploatacyjnych.

RS 232 z Ethernet

Media konwerter RS 232 / 10 Base-T

= Czytniki kontroli dostepu 24 szt.

Kontaktron otwarcia drzwi
Zaczep elektromagnetyczny

-
|

Powyzszy rysunek pokazuje sposob instalacji czytnikow kart zblizeniowych w systemie kontroli doste-
pu. Czytniki poprzez magistrale RS485 sg podiaczone do szyny M-Bus. Dostepne w ofercie ZPAS czytniki
kart zblizeniowych posiadaja dodatkowe wyjscia, do ktérych mozna podiaczyé sygnalizator otwarcia
drzwi i zamek elektromagnetyczny.
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Tradycyjne systemy alarmowe bazujg na dedykowanych centralkach alarmowych, do ktérych podtacza
sie czujki PIR, kontaktrony sygnalizujace otwarcie drzwi lub okien lub kamery. Centralki te niejedno-
krotnie oprocz funkcji dzwiekowego powiadomienia o alarmie posiadaja wbudowane mechanizmy ko-
munikacji rozlegtej polegajace na mozliwosci zdalnego uzbrajania/rozbrajania alarmu lub informowania
zainteresowanych o stanach alarmowych systemu poprzez GPRS lub komendy SMS.

ZPAS Control Oversee daje mozliwos¢ wykorzystania jako centralek alarmowych sterownikéw Micro
XL. W zaleznosci od wielkosci i ztozonosci systemu mogg to by¢ juz istniejace sterowniki lub nowe de-
dykowane do zastosowan alarmowych. Duza gama urzadzen wejscia/wyjscia zapewnia mozliwos¢ pre-
cyzyjnego skonfigurowania systemu alarmowego dostosowanego do indywidualnych potrzeb klienta.
W zwigzku z duzymi mozliwosciami obliczeniowymi jednostek centralnych MicroXL nie ma koniecznosci
stosowania ,inteligentnych” urzadzen koncowych takich jak np. specjalne czujki PIR, gdyz funkcje te
mozna zaimplementowac w oprogramowaniu sterownika.

W przypadku koniecznosci stosowania dedykowanych instalacji alarmowych istnieje mozliwos¢ tatwego
skomunikowania centrali alarmowej ze sterownikiem Micro XL za pomoca np. portu RS232. Micro XL
moze przejs¢ na siebie funkcje komunikacji rozlegtej i powiadamiania o alarmie za pomocg SMS lub ko-
munikatéw gtosowych.

RS 232 z Ethernet

Media konwerter RS 232 / 10 Base-T
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Powyzszy rysunek przedstawia zastosowanie sterownika Micro XL w systemie alarmowym.

Czujki ruch typu PIR pochodzace od dowolnego dostawcy sa wiaczone w sie¢ M-BUS poprzez modut
wejscia Al0-080.

Projektujac taki system nalezy przewidzie¢ zasilanie czujek PIR.

Przyporzadkowane w systemie zmienne odpowiadajace stanom poszczegdinych czujek ruchu mozna
poddac¢ odpowiedniej obrébce logicznej, ktéra wprowadzi mozliwos¢ interpretowania przez system
pewnych zjawisk. W ten sposob otrzymujemy zaawansowany system alarmowy odporny na fatszywe
alarmy.
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System umozliwia odczyt i rozliczenia zuzycia mediéw w budownictwie. Moze by¢ stosowany w budyn-
kach wielorodzinnych niezaleznie od typu instalacji (np. instalacja pozioma, pionowa).

Term 2000 jest zespotem wielu urzadzen pomiarowych oraz centralnej jednostki rozliczeniowej realizu-
jacej samodzielnie petny proces rozliczen dla objetej nim grupy lokali.

System skilada sie z nastepujacych elementow:

1. Czujniki temperatury z wyswietlaczem danych (przynajmniej jeden czujnik na mieszkanie).

2. Czujnik temperatury zewnetrzne;j.

3. Czujniki temperatury ogrzewanych czesci wspodlnych budynku (np. klatki schodowe, suszarnie itp.)
4. Przeliczniki sygnatow impulsowych wodomierzy, gazomierzy itp.

5. Jednostka centralna (sktadajaca sie z kilku elementow).

6. Oprogramowanie do rozliczania kosztéw dla administratora.

System pozwala na:

1. Ciaaty odczyt zuzycia medidéw z urzadzen pomiarowych i rozliczeniowych (cieptomierzy, wodomierzy,
licznikbéw energii elektrycznej itp.),

2. Biezacy podziat kosztéw oraz jednoczesna prezentacje jego wynikéw bezposrednio w mieszkaniach.

Rysunek przedstawia uproszczony schemat systemu.

Sa to pomieszczeniowe czujniki temperatury z wyswietlaczami wartosci, czujnik temperatury zewnetrz-
nej, jednostka centralna potaczona z czujnikami przewodami w standardzie szyny M-Bus.

Na rysunku nie ujeto modemu do transmisji danych i stacji operatorskiej u administratora.”

BEEEEE [ 235 238 [ 239§

>>> 23




2 ZPAS Control Oversee

Informacje stanowiace podstawe podziatu kosztéw zuzycia odczytywane sa przez jednostke centralng
za posrednictwem zainstalowanej w budynku sieci transmisji danych. Pozwala ona takze na przesytanie
informacji o aktualnym zuzyciu mediow bezposrednio do wyswietlacza umieszczonego w mieszkaniu.
Odczyt i rejestracja danych odbywa sie cyklicznie, co kilka sekund ze wszystkich urzadzen pomiarowych
(czujnikéw temperatury, cieptomierzy, przelicznikow wodomierzy).

Po wykonaniu cyklu odczytéw w jednostce centralnej nastepuje przetworzenie danych na wyniki po-
dziatu. Wyniki te sg nastepnie rejestrowanie i prezentowane mieszkancom w ich mieszkaniach.

Procesy pomiaru, rejestracji i rozliczen odbywaja sie w sposob ciagly. Zadnego elementu systemu nie
mozna wytaczy¢ i zakiécic jego dziatania. Kazda usterka jest natychmiast sygnalizowana administrato-
rowi systemu.

Podstawg podziatu kosztéw ogrzewania jest ilos¢ ciepta, jaka tracona jest przez kazde mieszkanie do
otoczenia. Oznacza to, ze ciepto zuzywane w budynku jest dzielone proporcjonalnie do zuzycia ciepta
w mieszkaniach, a nie do ciepta pobieranego przez to mieszkanie z instalacji CO.

Przyktad:

Lokator jednego z mieszkan w budynku zakreca wszystkie grzejniki.

Oznacza to, Ze z instalacji CO nie pobiera ciepta wiec w innych systemach rozliczen nie zaptaci nic, czyli jego
oszczednosci wyniosg 100 %. W rzeczywistosci, mimo iz lokator tego mieszkania zakrecit wszystkie grzejniki,
temperatura w jego mieszkaniu obnizy sie tylko o kilka stopni, bo mieszkanie dalej jest ogrzewane. Wptywa do
hiego ciepto poprzez sciany i stropy sasiadow. Wniosek: mieszkanie dalej zuzywa ciepto, a rzeczywiste oszczed-
nosci naszego lokatora wynosza np. tylko 20 %, a nie 100 %. W poprawnie dziatajacym systemie rozliczen
nhasz lokator powinien zaptacic, wiec o 20 % mniej, gdyz tyle rzeczywiscie zaoszczedzit. Natomiast w innych
systemach nasz lokator nie zaptaci nic, a za 80 % biad zaptaca jego sasiedzi.

Opisana tutaj sytuacja w skrajnych przypadkach prowadzi do powstania rozbieznosci pomiedzy optata-
mi réznych mieszkancéw jednego budynku dochodzacych nawet do kilkuset procent.

Problem ten wyeliminowalismy w nhaszym systemie. Mierzymy temperature w kazdym mieszkaniu, a po-
dziat kosztéw uwzglednia przeptywy ciepta pomiedzy mieszkaniami. W ten sposéb podziat odzwierciedla
ciepto zuzywane przez mieszkanie, a nie pobierane z instalacji CO.

Zarejestrowane wyniki podziatu kosztéw prezentowane sg bezposrednio mieszkaricom, natomiast zbior-
cze wyniki odczytuje administrator za posrednictwem sieci telefonii kablowej lub komérkowej. Wyge-
nerowany przez system raport jest gotowym zestawieniem zuzycia medidéw w okresie, jaki obejmuje.
Stanowi zbior danych do wykorzystania w programach czynszowych, ksiegowych, fakturujacych itp.
Jednostka centralna Term 2000 jest wyposazonym w odpowiednio duzy zaséb pamieci specjalizowanym
sterownikiem programowalnym moze, wiec pei¢ takze inne funkcje np. funkcje regulatora zainsta-
lowanego w budynku wezta cieplnego lub kottowni. Umozliwia to dodatkowo optymalizacje proceséw
regulacyjnych, kontrole dotrzymywania warunkéw dostawy ciepta oraz precyzyjng ocene skutkéw pod-
jetych dziatan termorenowacyjnych.

Dziatanie systemu Term 2000 mozna najogolniej poréwnac do dziatania komputera poktadowego samo-
chodu osobowego, ktéry dzieki informowaniu kierowcy o chwilowym i srednim zuzyciu paliwa pozwala
wybrac¢ mu taka technike jazdy, na jaka go stac.

Reasumujac, zastosowanie systemu przynosi nastepujace korzysci:

1. Zmniejszenie zuzycia ciepta przez mieszkancow.

2. Rozliczanie zuzycia mediow, a zwtaszcza ciepta w taki sposob, aby kazdy ptacit tylko za siebie.

3. Ksztattowanie zuzycia mediéw w mieszkaniach odpowiednio do swoich mozliwosci finansowych, czyli
mieszkancy ,grzejg na tyle naile ich stac¢".
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4. Nadzér nad prawidtowg eksploatacjg mieszkan, czyli mozliwos¢ reagowania i zapobiegania nadmierne-
go wychtadzania mieszkan powodujacych zagrzybienie.

5. Rzeczywiste udokumentowanie mieszkancom podstawy rozliczenia.

6. Gromadzenie danych do rozliczen bez naruszania prywatnosci mieszkancow.

7. Samodzielne rozliczenie kosztéw bez posrednictwa firmy rozliczeniowej, dzieki czemu obniza koszty
eksploatacji mieszkan.

8. Ocena budynku pod wzgledem cieplnym.

9. Uniemozliwienie wszelkich manipulacji, czyli skutecznie zabezpieczenie przed nieuczciwymi lokatorami.

system w wersji podstawowej skiada sie z nastepujacych elementow:

1. Czujnik temperatury z wyswietlaczem danych.

2. Jednostka centralna.

3. Czujnik temperatury zewnetrznej i klatek schodowych, oprogramowanie jednostki centralnej
4. Oprogramowanie administratora budynku.

Wersja standard umozliwia:

1. Samodzielne rozliczanie kosztow ogrzewania.

2. Archiwizacje i dokumentowanie danych rozliczeniowych.

3. Rejestracja temperatur utrzymywanych w mieszkaniach (w cyklu godzinowym).

4. Rejestracja temperatury zewnetrznej (w cyklu godzinowym).

5. Ocene budynku pod wzgledem energochtonnosci.

6. Odczyt zarejestrowanych danych za pomocag sieci telefonicznej, zdalny serwis i kontrole systemu za
pomoca sieci telefonicznej.

Wersje standardowa mozna rozbudowaé o dodatkowe urzadzenia pomiarowe mierzace strumien ciepta
(cieptomierze). Rozbudowany system pomiarowy dzieki mozliwosci poréwnywania i interpretacji wyni-
kéw moze byc¢ zrédiem ciekawych informaciji i analiz dla administratora budynku na temat proceséw
cieplnych zachodzacych w budynku.

USLUGI ROZLICZENIOWE
W ramach kompleksowej obstugi odbiorcow oferujemy ustugi rozliczeniowe polegajace na dostarczaniu
zarchiwizowanych i sprawdzonych danych rozliczeniowych.

SERWIS SYSTEMU
Wraz z systemem oferujemy takze serwis sprzetu i oprogramowania, czyli statg opieke sprawowang
przez nasza firme nad funkcjonujacym systemem polegajaca na:

1. Systematycznym sprawdzaniu poprawnosci funkcjonowania systemu.

2. Systematycznej archiwizacji danych.

3. Kontroli prawidtowosci pracy oprogramowania.

4. Kontroli poprawnosci danych rozliczeniowych.

5. Kontroli i ewentualnych naprawach dostarczonej z systemem bazy danych.

6. Dostosowywaniu oprogramowania do zmieniajacych sie potrzeb uzytkownika.

Serwis odbywa sie zdalnie za pomocag taczy telefonicznych, Internetu lub technologii bezprzewodowych
w zaleznosci od dostepnych mozliwosci komunikacyjnych.
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SYSTEM STEROWANIA OGRZEWANIEM, WENTYLACJA | KLIMATYZACJA
W NOWOCZESNYCH BUDYNKACH BIUROWYCH | MIESZKALNYCH >

Nowoczesne budynki biurowe i mieszkalne sa wyposazone w szereg instalacji, ktorych prawidiowa praca
i wzajemne zintegrowanie moze dac¢ uzytkownikom wysoki komfort i wymierne korzysci finansowe.
System ZPAS Control Oversee ze wzgledu na swojg modutowg konstrukcje bardzo dobrze nadaje sie do
budynkéw jednorodzinnych, jak i duzych budynkow biurowych.

Filozofia dziatania wymienionych podsysteméw opiera sie nha pomiarach i interpretacji dwéch wartosci
temperaturowych: temperatury powietrza na zewnatrz budynku i temperatury w pomieszczeniach ob-
jetych systemem. W zaleznosci od charakterystyki cieplnej budynku, parametréw technicznych zrédet
ciepta, klimatyzatorow i urzadzen wentylacyjnych dobiera sie odpowiednie nastawy systemu i progra-
muje odpowiednia sekwencje zdarzen. Najwazniejsze jest, aby podsystemy wspoétdziataty ze sobg a nie
rywalizowaty, co da wymierne oszczednosci uzytkownikom.

W przypadku niskiej temperatury na zewnatrz zrodto ciepta (np. kottownia gazowa) musi zostac¢ ogrzane
do temperatury zapewniajacej odpowiedni komfort cieplny w pomieszczeniach. Zaleznos¢ temperatu-
ry zrodta ciepta od temperatury zewnetrznej nazywana jest krzywa grzewcza. Funkcja ta jest bardzo
waznym elementem automatyki pogodowej zaimplementowanej w systemie. Funkcje te mozna do-
stosowac do charakterystyki cieplnej budynku, klimatu, w ktérym znajduje sie budynek i parametréw
technicznych Zrédta ciepta.
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Tampsskas seerghma 17.7°C Termperaturs revngicma thanions 17.8°C

Istothym elementem nowoczesnego systemu budynkowego jest rowniez zapewnienie szybkiej informa-
cji stuzbom serwisowym o nieprawidtowosciach wystepujacych w systemie.

Funkcje te realizuje sie najczesciej poprzez powiadamianie za pomoca SMS.

W przypadku pojawienia sie w budynku zagrozen takich jak np. ponadnormatywne wystepowanie szko-
dliwych gazow lub dymu system uruchamia wentylacje.

Podkreslenia wymaga fakt, ze system ZPAS Control Oversee nie wymaga ingerencji w urzadzenia takie
jak kotty czy klimatyzatory, a sterowanie tymi urzadzeniami odbywa sie poprzez ich wiaczanie lub wyta-
czanie, w zaleznosci od temperatury w pomieszczeniu. Jest to bardzo korzystne, gdyz uzytkownik decy-
dujacy sie na system ZPAS Control Oversee nie traci gwarancji producenta na wymienione urzadzenia.
System zaopatrzony w czujnik jakosci powietrza moze wiacza¢ wentylacje w przypadku, gdy poziom
wilgotnosci i zawartosci dwutlenku wegla w badanym powietrzu przekroczy zadang wartosgé.
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Rysunek przedstawia system automatyki kottowni lokalnej z mozliwoscia powiadamiania o stanach
awaryjnych za posrednictwem komunikatow SMS i zdalnym nadzorem systemu poprzez tradycyjne
modemy asynchroniczne zainstalowane na linii telefonicznej. System steruje dwoma kottami gazowymi
w kaskadzie. Funkcje komunikacji za pomoca SMS sg rozbudowane o mozliwosci zmian nastaw systemu
poprzez telefon komoérkowy administratora systemu.

Poza czujnikami temperatury umieszczonymi w pomieszczeniach uzytkowych i na instalacji zasilajacej,
system posiada czujnik temperatury zewnetrznej. Sterownik Micro XL ma zaimplementowang funkcje
automatyki pogodowej z krzywa grzewcza dostosowana do parametrow cieplnych budynku.
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AUTOMATYKA NIEKONWENCJONALNYCH
ODNAWIALNYCH ZRODEL ENERGII

Jednym z ciekawszych zastosowan systemu ZPAS Control Oversee jest nadzorowanie pracy fotoogniw
stonecznych, stuzacych jako zrodto energii elektrycznej, ktorej nadmiar moze by¢ sprzedawany do pu-
blicznej sieci energetycznej. System sterujacy fotoogniwami stonecznymi, stuzacymi jako zrédto energii
elektrycznej kontroluje chwilowe zapotrzebowanie uzytkownika na energie elektryczna, a w przypadku
braku zapotrzebowania ,wpuszcza“ nadmiar energii do publicznej sieci energetycznej. Licznik energii
elektrycznej w przypadku poboru energii z publicznej sieci energetycznej nalicza optaty za jej zuzycie.
W przypadku przeptywu energii w drugg strone odlicza stosowng kwote od rachunku uzytkownika.
Niestety systemy tak dziatajgce w naszym kraju nie sg jeszcze mozliwe do zrealizowania. W wielu kra-
jach Unii Europejskiej ten sposob rozliczania sie z dostawcg energii elektrycznej jest bardzo popularny,
a panstwo dofinansowuje energie z alternatywnych zrodet.

Na rysunku przedstawiono okno formatki sterujacej systemem grzewczym w skiad, ktérego wchodzg
agregat pradotworczy na olej opatowy, kondensator enerdgii cieplnej w postaci zasobnika z wodg i kociot
na biomase. W sytuacji nadprodukcji energii jej nadmiar jest magazynowany w zasobniku poprzez na-
grzanie wody. W ponizej przedstawionej aplikacji system ZPAS Control Oversee nadzoruje stany poszcze-
96lnych zrodet energii i zarzadza optymalng gospodarka cieplng systemu.
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ZPAS-NET Sp. z o.0.
Przygérze 209, 57-431 Wolibérz
tel. 074/ 872 68 49, faks 074/ 872 61 18
http://www.zpas.net
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